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Лазерный 
LIDAR сканер 
RS7 RTK

3 см RMS 3 см RMS

Повторяемость измерений
2 см

Максимальная частота 
измерений
576 000 точек/с - один возврат
1 152 000 точек/с - двойной возврат

Дальность сканирования 
  40 м при отражательной 
способности 10%

Количество лазерных 

каналов 
64

Количество камер
2

Разрешение системы 

камер 
340" по горизонтали 

360" по вертикали

Цветизация облака 

точек 
Поддерживается

Форматы 3D-результатов

Облака точек, 3D-сетки и 

3D Gaussian Splatting

Спутниковые системы 

GNSS 

GPS L1/L2/L5; ГЛОНАCC L1/L2; 
BeiDou B1/B2/B3; 
Galileo E1/E5a/E5b

Время автономной 

работы 

До 150 минут

Потребляемая мощность 

16 Вт

Встроенная память 

512 ГБ

Масса
1,2 кг с аккумуляторной 
рукояткой

Степень защиты 

IP64 по IEC 60529

Программное обеспечение 

SmartGo, CoPre и 

CoProcess 2025

Встроенная память 
512 ГБ



Назначение
Предварительная и 

камеральная обработка 

данных мобильного и 

воздушного 

LiDAR-картографирования.

Мастер обработки
Пошаговый рабочий процесс с 

получением результата за 

6 этапов.

Параллельные проекты

Большие массивы

Плавная визуализация 

наборов данных объёмом 

свыше 200 ГБ.

Исходные данные
Траектории POS, данные 

лазерного сканирования и 

RGB-изображения.

Геопривязка
Геопривязка облаков точек и 

изображений по траектории 

и параметрам системы.

Обработка облаков точек

Окрашивание, фильтрация, 

визуализация и экспорт 

результатов.

Автоматизация

Обработка облака точек, 

изображений, карт глубины и 

выдача результатов в один клик.

Совместимость

Поддержка всех LiDAR-систем 

CHCNAV: воздушных, 

автомобильных, ранцевых и 

ручных SLAM

Пакетный импорт нескольких 

проектов, групповые 

настройки и автоматическая 

обработка.

Воздушная фототриангуляция

Обработка аэросъёмочных 
изображений и построение 
цифровой ортофотомодели
 (DOM).

3D-реконструкция

Формирование полигональной 

3D-модели по изображениям и 

облакам точек

СИСТЕМНЫЕ ТРЕБОВАНИЯ

Операционная система 

Microsoft Windows 7 / 8 / 10 / 11, 64-bit; 

файловая система NTFS.

Процессор

Минимум Intel Core i7,
рекомендуется Intel Core i9.

Оперативная память 

Минимум 16 ГБ; рекомендуется 

32 ГБ и более.

Накопитель 
Минимум SSD 500 ГБ; 
рекомендуется SSD 1 ТБ.

Видеокарта 
NVIDIA GeForce с 4 ГБ 
видеопамяти; рекомендуется 6 ГБ.

CoPre Программное обеспечение 

для обработки данных лидар
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C5&C30
Аэрофотосъёмочные 
камеры

Назначение
Камера плановой 

(надирной) аэрофотосъёмки

Ресурс затвора 
200 000 срабатываний

Фокусное расстояние 

35 мм

Поле зрения

Габариты 

Масса 

605 г с интерфейсом передачи 

данных

Рабочая температура 

от -20 °С до +50 °C

Скорость копирования 

данных 
до 80 МБ/с

Встроенная память 

256 ГБ

Назначение
Пятиобъективная камера 

наклонной аэрофотосъёмки

Ресурс затвора

Размер матрицы

23,5 × 15,7 мм

Эффективное разрешение
130 Мп (26 Мп × 5)

Размер изображения
6252 × 4168 пикселей, 
формат 3:2

Фокусное расстояние 

25 мм / 35 мм

Размер пикселя

3,76 мкм

Количество объективов

5

Угол установки объективов 

45° / 90°

Минимальный интервал съёмки 

0,8 с

200 000 срабатываний

Размер матрицы
36 × 24 мм, полнокадровая

Размер пикселя
4,4 мкм

Количество объективов
1

Эффективное разрешение
45 Мп

Размер изображения

54,3° × 37,8°

Минимальный интервал 

съёмки
1 с

Скорость копирования 

данных до 
300 МБ/с

Накопитель
Съёмный объединённый 

модуль 640 ГБ (128 ГБ × 5)

110 x 108 x 85 мм

Съёмный объединённый 

модуль 640 ГБ (128 ГБ × 5)

110 x 108 x 85 мм

Температура хранения 

от -20 °С до +60 °C

Потребляемая мощность 

25 Вт

Потребляемая мощность 

25 Вт

Габариты 

75 × 63,5 × 102,5 мм

Мaсса 

290 ± 5 г

Рабочая температура 

от -20 °С до +50 °C

Температура хранения 

от -20 °С до +60 °C

Потребляемая мощность 

10 Вт



Авиационная 

лидарная система 

AlphaAir 6

Количество регистрируемых 

отражений 

До 16

Многопериодная обработка 
До 7 зон

Точность курса после 

постобработки 

Точность положения в плане 

Максимальная дальность, 

р.> 80% 

До 2 100 м

Максимальная дальность, 
> 10% 

Минимальная дальность

 10 м

Максимальная частота
регистрации 
До 2 000 000 точек/с

Частота повторения импульсов 

PRR 

Скорость сканирования 

400 строк/с

Точность измерений 

±15 мм

Прецизионность 

5 мм, 10

Поле зрения лазерного сканера 

90°

Длина волны 

1 535 нм

Класс лазерного изделия 
3R по IEC 60825-1:2014

Спутниковые системы GNSS 
GPS L1/L2/L5; ГЛОНАСC L1/L2; 

BeiDou B1/B2/B3; 

Galileo E1/E5a/E5b

1 см + 1 ppm

Точность положения по 

высоте 
1,5 см + 1 ppm

Нестабильность нулевого 

смещения 
IMU 0,3°/ч

Исполнения 
AA6 / AA6D

До 960 м 100 / 200 / 300 / 500 / 1 000 / 2 000 кГц

Частота обновления IMU 
500 Гц

Точность крена и тангажа 

после постобработки 
0,006° RMS, 10

0,015° RMS, 10

Масса 
1,35 кг / 1,85 кг

Габариты 

Максимальная потребляемая 

мощность 
46 Вт./60 Вт

Типичная потребляемая 

мощность 
40 Вт / 50 Вт при 300 кГц, 

200 строк/с

155 × 120 × 129 мм /

 223,5 × 127,6 × 129 мм

Питание 

 24 В; рабочий диапазон 17-30 В

Память / скорость копирования 

512 ГБ / 200 МБ/с

Камера АА6

Разрешение 
АА6 25 Мп (6144 × 4096) 

или 100 Мn (12288 × 8192)

Интервал срабатывания 
АА6 0,5 с при 25 Мл, 

1 с при 100 Мл.

CMOS 4/3"; объектив 12 мм; 

поле зрения 74°

Камеры AA6D 

Две APS-C CMOS; объективы 16 мм

Совместимые платформы 

Мультироторные БПЛА и БПЛА 

самолётного типа

Рабочая температура 

От -20 °С до +50 °С

Степень защиты
 Ip64
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