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1892

Гор.: 8 мм + 1 ppm RMS

Верт.: 15 мм + 1 ppm RMS

Инициализация: < 10 с

Кинематика RTK
860 544 точек/с, 96 лучей

Дальность: до 70 м (отраж. 80 %)

Поле зрения: 360° × 90°, класс 1

LiDAR

Гор.: 2,5 мм + 0,1 ppm RMS

Верт.: 3,5 мм + 0,4 ppm RMS

Статика Съёмка SFix 2.0

С сигналом GNSS: ±3 см

Без сигнала GNSS: ±5 см в радиусе 

20 м

Датчик наклона

IMU 200 Гц, AUTO-IMU, наклон 

0–60°

Компенсация: 8 мм + 0,3 мм/°

Камеры

Vi-LiDAR: 8 Мп, съёмка 5–20 м

2 цветные камеры 2 Мп (колоризация)

Нижняя камера 2 Мп — AR-разбивка

Защита и вес

IP67, ударопрочность IK08

Вес: 1,39 кг; 208 × 162 × 95,5 мм

Температура

Эксплуатация: от -20°C до +55°C

Хранение: от -40°C до +75°C

Количество каналов 
1892 канала, технология 

iStar 2.0

Гор.: 3 мм + 1 ppm RMS

Верт.: 5 мм + 1 ppm RMS

Кинематика постобработки (PPK)

Время работы от внутренней батареи 

RTK Ровер (УКВ/4G): до 22 ч

SFix / Vi-LiDAR / сканирование: до 5 ч

Аккумулятор: 7,2 В / 9900 мАч

Быстрая зарядка PD 30 Вт

ГНСС ViLi i100
GPS | GLONASS | Galileo | BeiDou

QZSS | NavIC / IRNSS | SBAS

Форматы данных

RTCM 2.x / 3.x, CMR (ввод/вывод)

HCN, RINEX 2.11 / 3.02, NMEA 0183

NTRIP Client; облако точек в LAS

УКВ-модем и память

Внутренний, приём 410–470 МГц

Память 64 ГБ, расширение до 1 ТБ
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Лазерный LIDAR сканер 

Rs10 RTK

Лазерный 
LIDAR сканер 
RS7 RTK

3 см RMS

Повторяемость измерений
2 см

Максимальная частота 
измерений
576 000 точек/с - один возврат
1 152 000 точек/с - двойной возврат

Цветизация облака 

точек 
Поддерживается

Форматы 3D-результатов

Облака точек, 3D-сетки и 

3D Gaussian Splatting

Время автономной 

работы 

До 150 минут

Потребляемая мощность 

16 Вт

Встроенная память 

512 ГБ

Масса
1,2 кг с аккумуляторной 
рукояткой

Степень защиты 

IP64 по IEC 60529

Программное обеспечение 

SmartGo, CoPre и 

CoProcess 2025

Встроенная память 
512 ГБ

Спутниковые системы 

GNSS 

GPS L1/L2/L5; ГЛОНАCC L1/L2; 
BeiDou B1/B2/B3; 
Galileo E1/E5a/E5b 09



Мастер обработки
Пошаговый рабочий процесс с 

получением результата за 

6 этапов.

Параллельные проекты

Большие массивы

Плавная визуализация 

наборов данных объёмом 

свыше 200 ГБ.

Обработка облаков точек

Окрашивание, фильтрация, 

визуализация и экспорт 

результатов.

Автоматизация

Обработка облака точек, 

изображений, карт глубины и 

выдача результатов в один клик.

Совместимость

Поддержка всех LiDAR-систем 

CHCNAV: воздушных, 

автомобильных, ранцевых и 

ручных SLAM

Пакетный импорт нескольких 

проектов, групповые 

настройки и автоматическая 

обработка.

Воздушная фототриангуляция

Обработка аэросъёмочных 
изображений и построение 
цифровой ортофотомодели
 (DOM).

СИСТЕМНЫЕ ТРЕБОВАНИЯ

Операционная система 

Microsoft Windows 7 / 8 / 10 / 11, 64-bit; 

файловая система NTFS.

Процессор

Минимум Intel Core i7,
рекомендуется Intel Core i9.

Оперативная память 

Минимум 16 ГБ; рекомендуется 

32 ГБ и более.

Накопитель 
Минимум SSD 500 ГБ; 
рекомендуется SSD 1 ТБ.

Видеокарта 
NVIDIA GeForce с 4 ГБ 
видеопамяти; рекомендуется 6 ГБ.

CoPre Программное обеспечение 

для обработки данных лидар

Назначение
Предварительная и 

камеральная обработка 

данных мобильного и 

воздушного 

LiDAR-картографирования.

Исходные данные
Траектории POS, данные 

лазерного сканирования и 

RGB-изображения.

Геопривязка
Геопривязка облаков точек и 

изображений по траектории 

и параметрам системы.

3D-реконструкция

Формирование полигональной 

3D-модели по изображениям и 

облакам точек
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Постобработка статических и кинематических наблюдений

Поддержка данных ГЛОНАСС, NAVSTAR GPS, BeiDou и Galileo

Наличие множества форматов импорта сырых исходных данных: 

RINEX v2.x, v 3.x, PrinCe HCN, HRC, Novatel NOV, Trimble OEM Bd9, uBlox.

Импорт бортовых и высокоточных эфемерид из интернета

Импорт проектов LandStar 7 из контроллера

Импорт данных с FTP

Контроль исходной информации во время импорта сырых 

данных ГНСС

Различные виды отчётов в формате HTML: Обработка базовых линий, • 

  уравнивание сети, Замыкание полигонов.

 Индивидуальные настройки отчёта для получения всей•

  необходимой информации.

Основные возможности программного обеспечения 

CGO со всеми модулями PP+RTK+БПЛА:

CHC Geomatics 

Office Software (CGO) 2.0

• Уравнивание обработанных векторов в геоцентрической прямоугольной 

   системе координат с возможностью задания исходных 

   пунктов в плане и по высоте.

Поддержка по умолчанию параметров основных российских систем • 

   координат по ГОСТ (СК42, СК95, МСК-XX).

 Создание пользовательских систем координат с возможностью применения моделей геоида•

 Определение параметров связи неизвестной системы и WGS84 по данным спутниковых геодезических измерений на пунктах •

   ГГС с известными координатами (калибровка).

 Загрузка онлайн карт в качестве подложки (Google, Bing, OSM, Росреестр)•

   решение задач координатной геометрии с использованием точек на карте.

Возможность обрабатывать автономные статические измерения методом PPP (Precise point positioning).• 

 Экспорт в различные форматы, в т.ч. пользовательские: txt, csv, dxf, shp, kml.•

Синхронизация данных с контроллером и облачным сервисом.• 

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ

Интуитивный рабочий процесс

 Встроенная электронная справка

Встроенные видеоуроки

 Облачные сервисы / Общий код / Удаленный инструмент

 Типы подключения (Bluetooth, Wi-Fi и демо)

 Библиотека глобальных систем координат

Поддержка сообщений RTCM

Стандартные файлы сетки/геоида CGD

Мастер калибровки сайта

 Полная поддержка форматов импорта/экспорта

Дифференциальное реле данных

Настраиваемое управление слоями

 Удобный быстрый код

 Автоматически соединять точки в линии

Индивидуальная поддержка WMS/WFS

Четкое и плавное отображение DWG/DXF

 Поддержка автоматического вращения базовой карты CAD

 Поддержка открытия внешних справочных файлов CAD

Точный захват конечных точек, узлов и т. д. на базовой карте.

Версия программного обеспечения для онлайн-обновления.

 Управление обновлениями прошивки приемника

Мощные инструменты COGO(земляные работы, 

инверсия, сетка на землю и т. д.)

 Голосовые или звуковые подсказки

 Физические сочетания клавиш

 Глобальные карты TEC в реальном времени

Программное 

обеспечение 

LandStar 8
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Авиационная 

лидарная система 

AlphaAir-6

Количество регистрируемых 

отражений 

До 16

Многопериодная обработка 
До 7 зон

Точность курса после 

постобработки 

Точность положения в плане 

Максимальная дальность, 

р.> 80% 

До 2 100 м

Максимальная дальность, 
> 10% 

Минимальная дальность

 10 м

Максимальная частота
регистрации 
До 2 000 000 точек/с

Частота повторения импульсов 

PRR 

Скорость сканирования 

400 строк/с

Точность измерений 

±15 мм

Прецизионность 

5 мм, 10

Поле зрения лазерного сканера 

90°

Длина волны 

1 535 нм

Класс лазерного изделия 
3R по IEC 60825-1:2014

Спутниковые системы GNSS 
GPS L1/L2/L5; ГЛОНАСC L1/L2; 

BeiDou B1/B2/B3; 

Galileo E1/E5a/E5b

1 см + 1 ppm

Точность положения по 

высоте 
1,5 см + 1 ppm

Нестабильность нулевого 

смещения 
IMU 0,3°/ч

Исполнения 
AA6 / AA6D

До 960 м 100 / 200 / 300 / 500 / 1 000 / 2 000 кГц

Частота обновления IMU 
500 Гц

Точность крена и тангажа 

после постобработки 
0,006° RMS, 10

0,015° RMS, 10

Масса 
1,35 кг / 1,85 кг

Габариты 

Максимальная потребляемая 

мощность 
46 Вт./60 Вт

Типичная потребляемая 

мощность 
40 Вт / 50 Вт при 300 кГц, 

200 строк/с

155 × 120 × 129 мм /

 223,5 × 127,6 × 129 мм

Питание 

 24 В; рабочий диапазон 17-30 В

Память / скорость копирования 

512 ГБ / 200 МБ/с

Камера АА6

Разрешение 
АА6 25 Мп (6144 × 4096) 

или 100 Мn (12288 × 8192)

Интервал срабатывания 
АА6 0,5 с при 25 Мл, 

1 с при 100 Мл.

CMOS 4/3"; объектив 12 мм; 

поле зрения 74°

Камеры AA6D 

Две APS-C CMOS; объективы 16 мм

Совместимые платформы 

Мультироторные БПЛА и БПЛА 

самолётного типа

Рабочая температура 

От -20 °С до +50 °С

Степень защиты
 Ip64
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Мобильная лазерная система

AlphaUni-20 MMS

СКП абсолютная в 
плане и по высоте

< 2,5 см на 30 м

< 5 см на 150 м

План: 20 мм

Высота: 10 мм

Точность автомобильной съёмки

Масса, кг

2,82 — сканер AU20

16,8 — AlphaPano (2 сканера)

Скорость работы IMU, Гц

600 Гц

Скорость сканирования

10–200 линий/сек

Максимальная скорость измерений

2 000 000 точек/сек

Поле зрения

360°, настраиваемое

Класс лазера

1 (в соответствии

с IEC 60825-1:2014)

Число отражений

До 16, полная форма

сигнала (Full waveform)

Максимальная дальность (ρ > 80 % / ρ > 20 %)

1450 м / 750 м при 100 кГц,  1000 м / 500 м при 500 кГц,  500 м / 250 м при 2 МГц

Минимальная дальность

1,5 м

Точность / повторяемость

5 мм (1σ, на 30 м)

5 мм (1σ, на 150 м)

Плотность облака точек

6000 точек/м² при 60 км/ч

(два сканера, шаг 4 см)

Хранение данных

512 ГБ (опция 1 ТБ)

Панорамная камера

Ladybug5+: 30 МП

Ladybug6: 72 МП

Класс пыле-влаго защиты

Ip64

C5&C30

Аэрофотосъёмочные 

камеры

Назначение
Камера плановой 

(надирной) аэрофотосъёмки

Ресурс затвора 
200 000 срабатываний

Фокусное расстояние 

35 мм

Поле зрения

Габариты 

Масса 

605 г с интерфейсом передачи 

данных

Рабочая температура 

от -20 °С до +50 °C

Скорость копирования 

данных 
до 80 МБ/с

Встроенная память 

256 ГБ

Назначение
Пятиобъективная камера 

наклонной аэрофотосъёмки

Ресурс затвора

Размер матрицы

23,5 × 15,7 мм

Эффективное разрешение
130 Мп (26 Мп × 5)

Размер изображения
6252 × 4168 пикселей, 
формат 3:2

Фокусное расстояние 

25 мм / 35 мм

Размер пикселя

3,76 мкм

Количество объективов

5

Угол установки объективов 

45° / 90°

Минимальный интервал съёмки 

0,8 с

200 000 срабатываний

Размер матрицы
36 × 24 мм, полнокадровая

Размер пикселя
4,4 мкм

Количество объективов
1

Эффективное разрешение
45 Мп

Размер изображения

54,3° × 37,8°

Минимальный интервал 

съёмки
1 с

Скорость копирования 

данных до 
300 МБ/с

Накопитель
Съёмный объединённый 

модуль 640 ГБ (128 ГБ × 5)

110 x 108 x 85 мм

Съёмный объединённый 

модуль 640 ГБ (128 ГБ × 5)

110 x 108 x 85 мм

Температура хранения 

от -20 °С до +60 °C

Потребляемая мощность 

25 Вт

Потребляемая мощность 

25 Вт

Габариты 

75 × 63,5 × 102,5 мм

Мaсса 

290 ± 5 г

Рабочая температура 

от -20 °С до +50 °C

Температура хранения 

от -20 °С до +60 °C

Потребляемая мощность 

10 Вт
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APACHE-4 PRO
Беспилотная гидрографическая лодка

Размер (Д × Ш × В), см.

128 × 72 × 42

Масса, кг

29,6 (без АКБ и антенн)

Полезная нагрузка: до 50 кг

Пыле- и влагозащищённость

Ip67

Видео

Камера кругового

обзора 360°

Время работы, в часах

10 часов при

скорости 1,5 м/с

Максимальная скорость, м/с

6,5

Режим работы

Автопилот, ручной

СКП RTK в плане

8 мм + 1 ppm

Измеряемый диапазон глубин, м

от 0,1 до 200

Тип корпуса

Тримаран M-типа, углеволокно

Дальность управления

1,5 км (пульт ДУ)

Без ограничений (4G)

СКП RTK по высоте

15 мм + 1 ppm

Разрешающая способность эхолота

3 мм

Эхолот

D270: 200 кГц, луч 5°, 30 Гц

Спутниковые системы

GPS, ГЛОНАСС, BeiDou,

Galileo, QZSS

Стабильность инерциальной навигации

Дрейф 6°/ч (1 м за 20 с без GNSS)

СКП измерений глубины

±(0,01 м + 0,1 % × D),

где D — глубина

Совместимость с ADCP

RiverStar, M9, RiverPro,

RiverRay, RioGrande

Мореходность

Ветер до 3 баллов,

волнение до 2 баллов

Тип двигателя

Бесщёточный, 1000 Вт

Тип батареи

Li-ion, 32,4 В, 23,1 А·ч

Горячая замена

Осадка

8,6 см (без нагрузки)
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RiverStar RS3600D
Акустический доплеровский
профилограф течений (ADCP)

Программное обеспечение

HydroProfiler (ПК),

EasySail (Android)

Мин. скорость течения

1 см/с

Встроенные датчики

Компас ±0,1°, крен/

дифферент ±0,15°, t° ±0,1 °C

Интерфейс / память

RS232, RS422 (опция)

32 ГБ (расширяемая)

СКП измерения глубины

±0,01 м + 0,1 % × D

(D — глубина)

Измерение глубины (вертикальный луч)

0,2–100 м, разрешение 1 мм

Число ячеек / размер ячейки

260 / 0,02–4 м

Диапазон скорости
±20 м/с макс.

(±5 м/с по умолчанию)

Разрешение по скорости

1 мм/с

Верхняя слепая зона

5 см

Диапазон профилирования, м

0,05–40

Глубина погружения, м

200

Габариты (выс. × диам.), мм

191 × 126

Масса, кг

2

Преобразователь

9 лучей: 4 × 1200 кГц,

4 × 3600 кГц, 1 × 600 кГц

Частота (глубина), кГц

600 — вертикальный луч

Частота (течение), кГц

1200 и 3600
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многофункциональный квадрокоптер с расширенными 

возможностями

Квадрокоптер 
CHCNAV X500

CHCNAV X500 — это беспилотный летательный аппарат 

квадрокоптерного типа, способный нести полезную нагрузку 

массой до 5 кг. Он оснащён системой позиционирования 

с поддержкой RTK, что помогает достигать высокой точности 

координат. Наличие камер, LiDAR-модулей и совместимость 

с широким спектром датчиков делают X500 востребованным 

в геодезии, строительстве, инспекционных работах, аварийных 

и спасательных операциях.

Сферы применения

• Геодезия и картография

 Мониторинг и инспекция•

 Оперативное реагирование и спасательные миссии•

Городское управление и кадастровые работы• 

Тип дрона
Квадрокоптер 

с 4 пропеллерами

Макс. Полезная нагрузка  5.0кг

Макс. Время полета

Точность РТК

Расстояние передачи

Ветроустойчивость

Время зарядки

Вес 

Размер 

1см ± 1ppm Гц

1,5см ± 1ppm В

До 12м/с

70 минут

8,9кг

770мм x 804мм x 450мм 

58 минут без груза

52 минуты с грузом 2кг

40 минут с грузом 4кг

от -20°до 50°C 

(от -4°до 122°C)

Емкость  Li-ion 10000 мАч 

P330 Pro — это высокопроизводительный беспилотный 

летательный аппарат (БПЛА) с неподвижным крылом 

с вертикальным взлетом и посадкой (ВВП), специально 

разработанный для аэрофотосъемки 

и картографирования.

БПЛА P330 PRO

Электродвигатели  4+1

Макс. Полезная нагрузка 2кг 

Макс. Взлетный вес  14кг

Макс. Время полета

Крейсерская скорость 

Размах крыла

Высота вертикального взлета  

Точность РТК   

Зона взлета и посадки

Макс. Высота полета (MSL)  

Расстояние передачи

Рабочая Температура

Ветроустойчивость 

Емкость 

Время зарядки 

Вес 

160 мин 
(без полезной нагрузки)

 21 м/с

  2,53м

50 ~ 200м

" H: 1cm + 1ppm 

V: 2cm + 1ppm " 

 4 х 4м требуется 

6000м 

 До 5км

 -20°C ~ + 50°C

До 12м/с 

 27 000 мАч 

 < 100 мин.

5,7кг 

Размер
240мм х 135мм

х 100мм

Тип дрона
Вертикальный взлет 

и посадка (VTOL)
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Программный обеспечения 

для мониторинга 

деформации
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PCMx - Cистема обследования для 
защиты от коррозии

Генераторы в комплекте системы
Tx-25PCM — ток до 1 А, аккумуляторное питание (распред. сети)
Tx-150PCM — ток до 3 А, дальность сигнала до 30 км (магистрали)

Течеискатель RD500

23



24



25



26



27



Веха карбоновая CHCNAV

CLS22A - 
Алюминиевый бипод для GNSS

Отражатель Z15BS-RG
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НАМ ДОВЕРЯЮТ







г.Ташкент, улица Укчи, 6.
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